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Kl-basierte kooperative Luft- und Bodenrobotik BMLV Einheit: Wissenschatt, For-

zur Unterstitzung von Einsatzkréaften in Krisen- schung und Entwicklung; Institut fiir
situationen Militarisches Geowesen
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Wesentliche Problemstellungen sind die echtzeitnahe Verfig-
barkeit eines umfassenden Lagebildes, die aktuelle und de-
taillierte Information zu einzelnen Objekten (verletzte Person,
Glutnestsituation, Temperatur-, Gaswerte, etc.), um die zeit-
kritischen Entscheidungsprozesse zu unterstltzen, sowie ein
Monitoring (Impact Analyse) der gesetzten MaBnahmen um
gezielt weitere UnterstitzungsmaBnahmen einleiten zu
kénnen.

Task-
Autonomie

Das Gesamtziel in KI-SecAssist ist ein modularer Funktions-
demonstrator, der die kooperative Nutzung verschieden-
artiger UAVs und UGVs mit integrierter multisensoraler Pay-
load unter Einsatz optimierter Kl-basierter Datenprozessie-
rungs- und Analysemethoden sowie intelligenten Koordinati-
onsmodulen fir eine direkte Unterstitzung von Einsatzkraften
nachweist. Leistungsfahige Module und Systemkomponenten
ermdglichen kooperative multimodale Interaktionsstrategien
zwischen mehreren UAVs, UGVs sowie den Einsatzteams
und damit ein intelligentes Zusammenspiel der einzelnen Sys-
tem-Module zu einer optimierten Assistenzleistung fiir kon-
krete Aufgaben.

Durch die klar definierten Einsatzstrategien ist ein ,Human-in- |
the-Loop“-Prozess ein integraler Bestandteil im kooperativen
Aufgabenmanagement. Detaillierte Objektinformationen sowie
die intelligente und rasche Erstellung eines groBraumigen ak-
tuellen Lagebildes auf Basis eines ,Common World Models®
bilden die Basis flr die Unterstiitzung von Entscheidungspro-
zessen und der Einsatzfuhrung sowie die zeit- und geoorien-
tierte Grundlage fir die Festlegung von Zielen und Aufgaben
der involvierten (teil-)autonomen UAVs/UGVs.
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